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３軸姿勢制御衛星の姿勢推定フィルタにおいて、推定する状態量ベクトルは何
にするべきか。その利点、欠点を述べよ。

In an attitude estimation filter of a three-axis stabilized satellite, what valuables 

should be a state vector? Describe merits and demerits of the selection of the 

valuables.
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